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0-00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneJ XS wymagania ogolne dotysze wykonania i
odbioru rob6t dla zadania Budowa Gwietlenia i przebudowa linii napowietrznej nn-0,¥kz przygczami -
parking ul.Ortowska w Gdyni w Gdyni

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obaxujaca podstaw opracowania szczegétowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargokantraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych
w pkt. 1.1 .

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obganuymagania ogolne, wspoéine dla robétetgh
nizej wymienionymi specyfikacjami technicznymi :

0-01 Roboty kablowe

0-02  Monta urzadzer oswietleniowych

0-03  Przebudowa linii napowieggznn-0,4kV

0-04 Badania

1.4 Informacje o terenie budowy

Teren budowy znajdujeesiv pasie drogowym ul. Orfowskiej. Na omawianym arge wystpuje uzbrojenie
podziemne w postaci linii energetycznych , sielgficznych kanalizacji sanitarnych i deszczowych

1.4 Nazwy i kody

Grupa robot : 45300000-0 Roboty akresie instalacji budowlanych .
Klasa robot : 45310000-3 Robotyakresie instalacji elektrycznych
Kategoria robot : 45316000-5 Instaloveasystemow sawietleniowych i sygnalizacyjnych

1.5. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:
1.5.1. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmmjacymi przepisami, stanowty urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarodolicznadici zachodzcych w toku wykonywania robét.
1.5.2Inzynier-osoba wyznaczona przez Inwestora pelfunkcg Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
1.5.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
1.5.4. Rejestr obmiaréw - akceptowany przezzyimera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robot w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych
zahcznikéw. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegpptwierdzeniu przez hyniera.

1.5.5. Laboratorium zaakceptowane przez Zamawgo, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hada
prob zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.

1.5..6. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentgmpjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.5.7.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy 7eadwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5.8odtaze - grunt rodzimy lub nasypowy,zkey pod nawierzchnido gkbokasci przemarzania.

1.5.9. Polecenie Iayniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonaw@epirzyniera, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.5.10.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.5.11.Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.5.12. Stup éwietleniowy — konstrukcja wsporcza osadzona b&epanio w gruncie lub na fundamencie,
stuwzaca do zamocowania oprawywaietleniowej (bezpgrednio lub na wysigniku) na wysokéci
nie wickszej nz 14 m.

1.5.13. Stup Lnn-0,4kV konstrukcja wsporcza osadzona w gruncie na ussbjzaca do zamocowania
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przewodéw napowietrznej linii rozdzeb-gswietleniowej i innych elementéw zgodnie z projektem
1.5.14. Oprawa éwietleniowa — urzdzenia stiaace do rozdzialu, filtracji i przeksztatcenia strigmia
swietlnego wysytanego przezddio swiatta, zawierajca wszystkie niezfiine detale do przymocowania
i padczenia z instalagjelektryczn.
1.5.15. Latarnia Gwietleniowa -kompletne zainstalowane gotowe do eksploatacjidzenie obejmujce
fundament,stup z wygnikiem i tabliczly bezpiecznikow ,oprave zezrédiem
1.5.16. Kabel- przewod wielaytowy izolowany, przystosowany do przewodzeniadprelektrycznego,
mogcy pracowad pod i nad zienai.

1.5.17. Fundament- konstrukcjazelbetowa zagbiona w ziemi, stimca do utrzymania stupa lub szafy
oswietleniowej w pozycji pracy.

1.5.18. Szafa fwietleniowa z pomiarem—urzadzenie rozdzielczo-sterownicze z wydzielonym polem
pomiarowym bezp@ednio zasilajce instalacje swietleniowe.

1.5.19. Linia kablowa— kabel wielaytowy lub wiazka kabli jednaytowych w uktadzie wielofazowym albo
kilka kabli jedno- lub wielaytowych pohczonych réwnolegleatznie z osprgem, utl@one na wspolnej
trasie i hczace zaciski tych samych dwdéch adzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

1.5.20. Trasa kablowapas terenu, w ktérym utone g jedna lub wgcej linii kablowych.

1.5.21. Osprzt linii kablowej -zbior elementéw przeznaczonych dozenia, rozgakienia lub zakaczenia
kabli.

1.5.22. Ostona kabla konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla prazéadzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

1.5.23. Przykrycie ostona utégona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznykagzeniem z gory.

1.5.24. Przepust kablowykonstrukcja o przekroju najestiej okragtym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziaemtuku elektrycznego.

1.5.25. Skrzyowanie takie miejsca na trasie linii kablowej, w ktoryakakolwiek czs¢ rzutu poziomego linii
kablowej przecina lub pokrywa jakolwiek cz$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego
urzadzenia podziemnego.

1.5.26. Zblizenie- takie miejsca na trasie linii kablowej, w ktorydlegta¢ miedzy linig kablowa, urzdzeniem
podziemnym lub dragkomunikacyjm itp. jest mniejsza giodlegta¢ dopuszczalna dla danych
warunkow ukladania bez stosowania przegrod lubnosédbezpieczagych i w ktérych
nie wystpuje skrzgowanie.

1.5.27. Napgcie znamionowe linii— napecie migdzy przewodowe, na ktore linia kablowa zostata nwaha.

1.5.28 Srednie natezenie Gwietlenia na jezdni -stosunek strumienigwiatta padajcego na powierzchai
jezdni do jej pola.

1.5.29.Dodatkowa ochrona przeciwporaeniowa- ochrona cgsci przewodzacych, dosipnych w wypadku

pojawienia gina nich napicia w warunkach zaktéceniowych.
1.6.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeieaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyimadministracyjnymi, dziennik budowy oraz
okreslona w umowie ilg¢ egz. dokumentacji projektowej i dwa komplety STa Mykonawcy spoczywa
pozyskanie we wlasnym zakresie lokalizacji punkigiéwnych trasy wraz ze wspotdnymi,reperéw oraz ich
ochrona do chwili odbioru ostatecznego Robo6t. Udzkoe ldz zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.6.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadgiajacym podziat na dokumentagcprojektow:
— Zamawiajcego,
— sporadzory przez Wykonawe.

1.6.3. Zgodndé¢ robot z dokumentac projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynerzekazane przezipniera Wykonawcy
stanows czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w dhpjednym z nich sobowhkzujace dla
Wykonawecy tak jakby zawarte byly w catej dokumeiitac

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoinych dokumentéw obpwe kolejndcé ich
waznosci wymieniona w ,,0gdinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mae wykorzystywa bieddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotninzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
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W przypadku rozbieosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatly zgodne z dokumentacprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za wartiei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntéw budowili
musz by¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie rpog
przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentaqgjrojektova lub ST i
wptynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaiasapione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.6.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietydw okresie trwania
realizacji kontraktu, ado zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zargem drogi i organem zadzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobot
w okresie trwania budowy. W zaleoici od potrzeb i pogpu robdét projekt organizacji ruchu powiniencby
aktualizowany przez Wykonawma bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje, zapewniat w ten sposob bezpiegmwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciov dzieh i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaje kxda akceptowane przezipniera.

Fakt przystpienia do robét Wykonawca obwia publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicidah okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktérych tri& bedzie zatwierdzona przezdyniera. Tablice informacyjneela utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cerg Umowry.

1.6.5. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrginstalacji na powierzchni ziemi i za udzenia podziemne.
Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgzdzex w
czasie trwania budowy.

. Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzkaa instalacji
na powierzchni ziemi i usdlzer podziemnych.

1.6.6. Bezpiecastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawocgdhie przestrzegaprzepiséw dotyceych bezpiecagstwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.6.7. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centram@&jscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére s jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idalzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, prapiswytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalizie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anize .

2. MATERIALY
2.1.Zr6dba uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiekarialdw przeznaczonych do robét Wykonawca
przedstawi szczegétowe informacje dotyaz proponowanegarddia wytwarzania, zamawiania i odpowiednie
swiadectwa i certyfikaty do zatwierdzenia przezyiniera.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegazrédta uzyskaj zatwierdzenie.



2.2. Materialy elektryczne
2.2.1. Kable elektroenergetyczne.

Nalezy stosowé kable o napiciu znamionowym 0,6/1 kV aytach aluminiowych w izolacji PVC. Przekrgj
zyt powinien by dobrany w zalenosci od dopuszczalnego spadku rga oraz skuteczroi ochrony
przeciwporaeniowej . Zaleca gistosowa kable typu YAKY wg PN-76/E-90301
w sieci Gwietleniowej

2.2.2. Oprawy dwietleniowe.

Oprawy Gwietleniowe powinny spetntawymagania PN-83/E-06305 i PN-79/E-06314. Ze wiglna
wysoky skutecznéc swietlna, trwalcs¢ i statas¢ strumieniaswietinego w czasie oraz oddawanie barw, zalega si
stosowanie wysokopznych lamp sodowych.

Oprawy powinny charakteryzowaie szerokim ograniczonym rozsyledmwiatta i posiada konstrukcg
zamkneta 0 stopniu zabezpieczenia przed wptywami zgivamymi komory lampowej IP 54 i Il klas

ochronndci . Elementy oprawy takie jak uktad optyczny i pos powinny by wykonane z materiatow
nierdzewnych.

Zgodnie ze standardami pratyjmi przez Inwestora dlaswietlenia drogowego wszystkie oprawy

poczwszy od 100W powinny iywyposaone w system redukcji mocy w okresie nocnym

2.2.3.7Zrodha $wiatta.

Zrédtaswiatta powinny emitowa strumienigswietine o minimalnej wartaci:
10000 Im dlazrodtaswiatta 100W,
15000 Im dlazrodtaswiatta 150W,

2.2.4. Stupy.

Stupy awietleniowe powinny b§ wykonane ze stali (zgodnie z wymogami Inwest@ia@)ezpieczenie
antykorozyjne powinna stanoéypowtoka cynkowa na zewtrz stupa.

Stupy Lnn-0,4kVpowiny hyzelbetowe zgodnie z projektem
Stupy powinny przenig& obchzenia wynikajice z zawieszenia opraw i wgghikow oraz parcia wiatru dla
Il strefy wiatrowej zgodnie z PN-75/E-05100.

W dolnej czsci stup dwietleniowy powinien posiadawngke zamykana drzwiczkami. VWki powinny by
przystosowane do zainstalowania typowej tablic8gagiecznikowo-zaciskowej, posiadegj podstawy
bezpiecznikowe 25A oraz zaciski do partenia minimum dwéch kabli o przekroju do 50 fnm

2.2.5. Tabliczka bezpiecznikowo- zaciskowa.

Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa powinng bpstosowana do typu stupa. Tabliczka powinna plasia
odpowiedna ilos¢ podstaw bezpiecznikowych 25A ( zabe od ilosci montowanych oprawsaietleniowych
na stupie), oraz zaciski do padkenia Szyt kabla o przekroju do 50 nfm

2.2.6. Szafka pomiarowo-zasilajca SO .

Szafka SO powinna odpowiadeymaganiom norm PN-91/E-05160/01 i BN-82/8872-@karysunkom w
projekcie, jako konstrukcja wolnosiop o stopniu ochrony I1P44, z oddzielnymi drzwiczkdha czsci
licznikowej ,umieszczona winna bya fundamencie betonowym prefabrykowanym.

Szafka powinna hyprzystosowana do sieci kablowej, tak od stronylamaig, jak i odbioréw, oraz wykonana
na nap¢cie znamionowe ~400/230V, 50Hz.

Szafa éwietleniowa powinna posiadaastpujace cztony:

- zasilajco-pomiarowy dostosowany do pactenia kabli o przekrojiayt do 50mn3

z zabezpieczeniami przedlicznikowymi i polenztitka 3-faz. w ukladzie bezp@dnim

- odbiorcze sktadage sé z minimum 4 pdl odptywowych, wypoganych zgodnie z projektem do

podhczenia kabli odbiorczych, czton ten powinien poatashiwersalne zaciskrubowe, umaliwiajace

podhczeniazyt kabli o przekroju 50 mfy sterowniczy, realizapy wymagania zawarte w projekcie.

2.2.6. Zhcze kablowe ZK .

Ztacze powinno odpowiadavymaganiom norm PN-91/E-05160/01 i BN-82/8872-@karysunkom w
projekcie, jako konstrukcja wolnostgp o stopniu ochrony IP44, umieszczona winnarafundamencie
betonowym prefabrykowanym.

Ztacze powinno b§ przystosowana do sieci kablowej, tak od stronylaais, jak i odbiorow, oraz wykonana
na nap¢cie znamionowe ~400/230V, 50Hz.

Zkacze powinno posiada3 pola odptywowe 400A w uktadzie wg projektu
dla przyhczenia w kadym polu dwéch kabli do 185nfm

2.2.7. Przewody.
Przewody aywane do paiczenia tabliczek bezpiecznikowych z oprawakwietleniowymi powinny
spetnigd wymagania normy PN-74/E-90184. Nalestosowd przewody o nagtiu znamionowym 750V,
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wielozytowe, ozytach miedzianych w izolacji PVC i przekroju nie igjszym ni 2,5 mni. Przekr6j i iléé
przewodow powinna kiyzgodna z projektem.

2.2.8. Wkiadki bezpiecznikowe.

Wktadki bezpiecznikowew ztzu, montowane we wkach stupdw éwietleniowych i szafie @wietleniowej,
powinny spetnia wymagania normy PN-91/E-06160/10.

2.2.9. Bednarka.
Bednarka ocynkowana powinna spednigymagania normy PN-67/H-92325.
2.3. Materialy budowlane

2.3.1. Cement.

Do wykonania podsypki zaleca stosowanie cementu portlandzkiego marki 35 beatikday,
spetniajcy wymagania norm PN-90/B-3000. Cement powiniefidystarczany w opakowaniach spelpigch
wymagania BN-88/6731-08.

2.3.2. Piasek.
Piasek do wykonania rob6t powinien spetniaymagania normy BN-87/6774-04.

2.3.3.Zwir.
Nalezy stosowa zwir odpowiadagcy wymaganiom normy BN-66/6774-01.

2.3.4. Woda.
Woda powinna b§; “odmiany 1", zgodnie z wymaganiami normy PN-8&B250.

2.3.5. Folia ostrzegawcza.

Nalezy uzywat folii kalandrowanej z uplastycznionego PCV o gréidd®.4 — 0.6 mm, gat. I, koloru
niebieskiego Folia powinna spethiwymagania BN-68/6353-03.

2.3.6. Kit uszczelniajcy.

Do uszczelnienia patzer stupa z wysignikiem mana stosowawszelkie rodzaje kitow spetnigjych
wymagania normy BN-80/6112-28.

2.3.7. Fundamenty prefabrykowane.

Pod stupy i szafkzaleca si stosowanie fundamentéw i ustojow prefabrykowanyrefabrykaty powinny
by¢ wykonane wg rysunkéw uwzglniajacych parametry wytrzymadoiowe i warunki, w jakich &da
pracowaly. Ogolne wymagania dotyce fundamentow okéone g w normie PN-80/B-03322.

2.3.8. Rury na przepusty kablowe.

Przepusty kablowe powinny byvykonane z materiatéw trudnopalnych, wytrzymatyechanicznie,
chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrnggm Rury @ywane na przepusty powinny dglostatecznie
wytrzymatle na dziatanie sitiskapcych, z jakimi naley liczy¢ sie w miejscu ich utéenia. Wrtrzascianek
powinny by gtadkie lub powleczone warsjwvygtadzajca ich powierzchnie, dla utatwienia przesuwania si
kabli.

Na przepusty kablowe dla kabli o negiu do 1 kV mana stosowarury stalowe i z tworzyw sztucznych o
srednicy wewrtrznej nie mniejszej 1il00 mm. Rury z tworzyw sztucznych powinny odpowiad
wymaganiom normy PN-80/C-89205.Rury stalowe powiadgowiadéa wymaganiom normy PN-80/H-74219.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane imastedo czasu gdydala one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczerianohowaly swaj jakosé¢ | whasciwosé do robét i byty
dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@gatzlokalizowane w olghie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavenych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewigupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomiyliniera o swoim zamiarze przedygiem materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezeby¢ pé&zniej zmieniany bez zgody tgniera.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zoboazany do uywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robét. Sper uzywany do rob6t powinien léyzgodny z ofett
Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przezytmera; w przypadku braku ustale takich dokumentach spitz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidofyniera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Bytrzymywany w
dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofipdowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie sptn do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacija projektowa lub ST przewigojozliwo$¢ wariantowego ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagjpt
przed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liyniera, nie mae by pézniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkoéw umowy,
zostan przez Irtyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zoboazany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jak@é wykonywanych robét i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkdw transportu dzizie zapewnié@prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnid wymagania dotyece przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gegi na osie i innych parametrow technicznyStodki
transportu nie odpowiadgje warunkom dopuszczalnych ob@n na osie mogby¢ dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnggtkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragéidnie z umoworaz za jak& zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodfia dokumentagj projektows, wymaganiami ST
projektu organizacji robét oraz poleceniamiyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgso
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami gdreymi okr&élonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na finie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lpdu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczaniu
robét zostas, jesli wymaga: tego kedzie Inzynier, poprawione przez Wykonagwoa wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgscikprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadn.

Decyzje Irtyniera dotycace akceptacii lub odrzucenia materiatéw i elementéhot kkda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowyudwntacji projektowej i w ST, a tal w normach i
wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji dgnier uwzgédni wyniki bada& materiatow i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatldwswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywage na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera leda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawg pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytydonosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

6.1.1. Zasady kontroli jakdci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zatazorg jakos¢ robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robo6t i jak@ci materiatéw. Przed  zatwierdzeniem
systemu kontroli Iaynier maze za&zadad od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowaniag
poziom ich wykonywania jest zadowaley.

Wykonawca dostarczy tgnierowi $wiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy
posiadaj wazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajyymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Bamhaterialdw ponosi Wykonawca.

6.1.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydn przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera.

Przed przyapieniem do pomiaréw lub baflaWwykonawca powiadomi liyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlatubadania, Wykonawca przedstawi ngnge ich wyniki
do akceptacji layniera.

6.1.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj

certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi oké®nymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz ertaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

— Polsky Normg lub

— aprobaj techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie

sq Objete certyfikacy i ktGre spetniaj wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez ST, kda partia dostarczona
do robét lrdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadda ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badeeda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymagé beda odrzucone.

6.1.4. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiowizujacym Zamawiaggcego i
Wykonaweg Odpowiedzialn& za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy eba dokonywane na bigco i bgda dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dda czytelne,
dokonane trwattechniky, w porzidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robo6t, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przygyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- inne istotne informacje o przebiegu robat.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniaesi



Decyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja
lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest
jednak strom umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

Do dokumentéw budowy zaliczasbproécz wymienionych w punkcie (1):

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,

c) protokoty odbioru robaét,

d) protokoty z narad i ustate

e) korespondengjna budowie.

(2) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d@la przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla lidyniera i przedstawiane do waglu na

zadanie

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dok&otacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie afegtm.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obaaku ukaiczenia wszystkich robo6t. 8ine dane zostan
poprawione wg instrukcji tryniera na pimie.

Obmiar gotowych robétdilzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie dkweym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugadici i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jeli ST wihasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomna:ona przezredni przekrg.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ebda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétdabzaakceptowane
przez Ireyniera.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzé
w przypadku wysfpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé lgda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
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b) odbiorowi czéciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych rob6t, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbior robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagolinego pospu robot.

Odbioru robdét dokonuje kynier.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemtzika budowy i
jednoczesnym powiadomienienmzimiera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@j jednak ni
w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolgydi powiadomienia o tym fakcie igniera.

Jakd¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawiacgich
komplet wynikow badé laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powia konfrontacji z dokumentag;j
projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych czsci robét. Odbioru czciowego
robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Qdhiob6t dokonuje trynier.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichédio
jakasci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotow® do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiaidmiem na pgimie o tym fakcie layniera.
Odbior ostateczny robot nast w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez #yniera zakéczenia robot i przgcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzmagppzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikdéw bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiovykonania robét z dokumentacj
projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapakna realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbiorow rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i
robot poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez kgjgnize jaka¢ wykonywanych robét w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektows i ST z uwzgédnieniem toleranciji i
nie ma wekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pkeEzdéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach

umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robét jest protokét odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona

w trakcie realizacji umowy,

2. dziennik budowy
3. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla
4. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST
5. geodezyjminwentaryzagj powykonawcz na mapie zasadniczej
6. dodatkowe dokumenty wymagane w SST lub przsmaviajcego

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nidd
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroznimiz Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigge keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupahcych wyznaczy komisja

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaraa jednostk obmiarove
ustalon dla danej pozyciji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowej kydzie uwzgédniat wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, oké&bone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
robocizre bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami,w tym
projekt ,0znakowanie i utrzymanie organizacji ructauczas budowy
wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu

na teren budowy,

wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliézaodatki VAT

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.

oukrwNE

~

8. PN-83/E-06305/08

9. PN-83/E-06305/14

10.
11.
12.

13.
14.

15.

16.

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.

32.

1.  Normy.

PN-76/E-02032
PN-IEC-60364

PN-75/E-05100
PN-76/E-05125
PN-74/E-90184

PN-83/E-06305/00

PN-83/E-06305/07

PN-79/E-06314
BN-85/3061-29
PN-76/E-90301

PN-91/E-06160/10

PN-80/B-03322

BN-91/8870-08

BN-82/8872-01

PN-68/B-06050
PN-80/C-89205
BN-68/6353-03
BN-83/8836-02
BN-78/6114-32
BN-88/8932-01
PN-88/B-06250
PN-90/B-30000
PN-88/B-32250
PN-76/H-92325
PN-92/0-79100
BN-87/6774-04
BN-66/6774-01
BN-80/6112-28

PN-IEC-60364-1

PN-IEC-60364-4-41

ietlenie drég publicznych.
Instalacje elektryczne vietach budowlanych.
Elektroenergetyczne limapowietrzne. Projektowanie i budowa.
Elektroenergetyczne likdblowe. Projektowanie i budowa.
Przewody wigjtowe o izolacji poliwinylowej.
Elektryczne oprawgpvietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Postanowaie
ogolne.
Elektryczne opravgpvietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Zabezipiez
przed poraeniem.
Elektryczne oprawgmietleniowe. Ogolne wymagania i badania. Odpééna
wodk, pyti wilgoé.
Elektryczne oprawgnietleniowe. Ogélne wymagania i badania. Ogélne agania
swietlne.
Elektryczne opraw§maetleniowe zewstrzne.
Lampy sodowe wysokepre do ogdinych celowsaietleniowych.
Kable elektroenergetyczne o giotatworzyw termoplastycznych i powloce
poliwinylowej na napicie znamionowe 0,6/1KV.
Bezpieczniki topikowe niskiegptcia. Ogélne wymagania i badania.
Elektroenergetyczne linie napteie. Fundamenty konstrukcji wsporczych.
Obliczenia statyczne i projektowanie.
Rozdzielnice skrzynkowe niskogeipiwe. Skrzynki z tworzyw sztucznych. Ogdlne
wymagania i badania.
Rozdzielnice skrzynkowe niskoaeaipiwe w skrzynkach z tworzyw sztucznych.
Ogblne wymagania i badania.
Roboty ziemne budowlane.
Rury z nieplastyfikowga polichlorku winylu.
Folia kalandrowa teclkinec z uplastycznionego polichlorku winylu.
Roboty ziemne. Wymagaihiadania przy odbiorze.
Lakier asfaltowy przewewny do ochrony biernej szybkosgby czarny.
Budowle drogowe i koleggo Roboty ziemne.
Beton zwykly.
Cement portlandzki.
Materiaty budowlane. \&alb betondéw i zapraw.
Bednarka stalowa bezym& lub ocynkowana.
Opakowania transportawawartécia.
Kruszywa mineralne. kaywsa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
Kruszywa mineralne. Kiysa naturalne do nawierzchni drogowyzwir.
Kit miniowy.
Instalacje elektryczne w obiekthudowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
ogolne.
Instalacje elektryczne w ktsieh budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpietsteva. Ochrona przeciwporaniowa.
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33

10

36.

37.

38.

39.

40.
41.

42

43.

.PN-IEC-60364-4-47 Instalacje elektryczne w otsiek budowlanych. Ochrona zapewsia

bezpietstevo. Zastosowanigodkow ochrony zapewniggych bezpieczestwo.
Postanavigeog6lne Srodki ochrony przed pozaniem padem elektrycznym.

.2. Inne dokumenty

34.
35.

Przepisy budowy wdzen elektrycznych. PBUE Wyd. 1980 r.

Rozporzdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu MateriatBwdowlanych w sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budomdamontaowych i rozbiérkowych.
Dz.Ustaw nr 13 z dn. 10.04.1972 r.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru RobotBwlano-Montaowych Cz$¢ V Instalacje elektryczne
1988r..

Rozporzdzenie Ministra Przemystu z dn. 26.22.1990 w speamarunkow technicznych, jakim powinny
odpowiadé urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony jwpecazeniowej. Dz.Ustaw nr 81 z
dn. 26.11.1990 r.

Instrukcja zabezpieaz@rzed korozj konstrukcji betonowych. Nr 240 wyd. przez ITB @8P r.

Zaradzenie Nr 29 Ministra Gérnictwa i Energetyki z diialipca 1974 r. w sprawie
doboru przewodow i kabli elektroenergetycznych Hoigzen pradem elektrycznym.

Ustawa Prawo Budowlane z dn. 07.07.1994 r\U3raw nr 89 z dn. 25.08.1994 r

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@®U.Nr 89, poz. 414).

. Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie

dziennika budowy oraz tablicy informacyjii&l.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach gatjich (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z fpdiejszymi zmianami).
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O-01 ROBOTY KABLOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyere wykonania i odbioru robét
zwiazanych z utéeniem kabli oraz bednarki dla zadania Budowa cwietlenia i przebudowa linii
napowietrznej nn-0,4kV z przytzami -parking ul.Ortowska w Gdyni w Gdyni

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stemoa jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Zakres robot olefych Specyfikagj Techniczia obejmuje wszystkie czynda, umaliwiajace i magce na celu

utozenia kabli i bednarki

- wykopanie i zasypanie rowow kablowych,

- ulozenie przepustéw w wykopie otwartym i przewiertem
pod drogami oraz przy zidiniach i skrzgowaniach
z uzbrojeniem terenu i drzewami,

- ulozenia kabli w rowach kablowych i przepustach

- ulazenie kabla w ostonie rurowej na stupie

- wykonanie uzioméw pionowych w technologii AR

- monta fundamentéw prefabrykowanych pocacze kablowe

- wchganie kabli do fundamentuaziza

- monta zlacza

- przyhczenie kabli w ziczu

1.4. Nazwy i kody
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania l@gdpunkt 1.4.
1.5. Okréslenia podstawowe
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania @ggdunkt 1.5.
1.6. Ogolne wymagania dotyerce robot
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Og@unkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddaekt 2.1:6.
2.1.1. Dla wykonania linii kablowych

Kabel YAKY 4x25 mnt

Kabel YAKY 4x120 mri

Rura ostonowa AROT typu SRS 110mm(lub analogiczna)

Koncowki kablowe 25A1 2kA

Bednarka ocynkowana FeZn 30x4

Pret stalowy miedziowany @17,2 (uziom pionowy)

Materiaty pomocnicze jak: Folia do krycia kablgpaski kablowe, rury termokurczliwe, itp.

3. SPRAET
3.1 Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddnekt 2.1.
3.2. Stosowany spre.

Sprz:t powinien odpowiadaogdlnie przygtym wymaganiom, co do ich jakai jak i wytrzymalaci, oraz
powinien mi€ ustalone parametry techniczne i powinied hgtawiony zgodnie z wymaganiami producenta
oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Mgsmyxna uruchoni dopiero po uprzednim zbadaniu ich
stanu technicznego i dziatania. Nalge zabezpieczyprzed maliwoscia uruchomienia przez osoby
niepowotane. Spet stosowany przy wykonywaniu robét:
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-Ciagnik kotowy

-podnanik montaowy samochodowy
-przyczepa diycowa do samochodu
-przyczepa do przewenia kabli
-samochod dostawczy do 0,9t
-samochod samowytadowczy do 5t
-samochdd skrzyniowy do 5t

-ubijak spalinowy 200kg

-zuraw samochodowy do 4t.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddnekt 4.1.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogodlne zasady wykonania robot
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdqluekt 5.1.
5.2. Kolejnoéé¢ wykonywania robot
Wykonawca przedstawi iynierowi Kontraktu do akceptacji projekt organidadjarmonogram robét.
5.3. Roboty przygotowawcze

Wszystkie trasy linii powinny hyywytyczone geodezyjne na podstawie uzgodnionejilcd@yjnie
dokumentacji.

5.4. Rowy pod kable.

Rowy pod kable nalsy wykonywa recznie z uwagi na istnigge podziemne uzbrojenia terenu, po uprzednim
wytyczeniu ich tras przez sty geodezyjne.

5.5. Uktadanie kabli.
5.5.1. Ogo6lne wymagania.

Kable naley uktada& zgodnie z normp PN-76/E-05125.Kable nalg uktada& na dnie rowdw kablowych, jeli
grunt jest piaszczysty lub na warstwie z piaskubgéci minimum 10 cm i przykr§ je warstwa piasku o tej
samej grubéci. w przypadku ztych wigiwosci gruntu rodzimego Nagbnie naléy nasypa warstwe gruntu
rodzimego grubéci 15 cm, przykry folia ostrzegawcza z tworzywa sztucznego w kolorze agim i warstvy
gruntu. Ukladanie kabli powinno bywykonane w sposéb wykluczay ich uszkodzenie przez zginanie,
skrgcanie, rozciganie itp. Ponadto przy uktadaniu powinny¢lmachowanerodki ostranosci zapobiegajce
uszkodzeniu innych kabli lub w@dzen znajdujpcych s¢ na trasie budowanej linii. Podczas przechowywania,
ukladania i montau, koace kabla naley zabezpieczy przed wilgock oraz wptywami chemicznymi i
atmosferycznymi przez natenie kapturka z tworzywa sztucznego. Zalegaugtadanie kabli niezwtocznie po
wykopaniu rowu kablowego, doprowadzenie do szyhbkiegbioru robot ulegagych zakryciu i maliwie
szybkie zasypanie rowu kablowego.

Wykopy naley zasypywa ziemia bez kamieni, ubijac ja warstwami, co 20 cm. Naig sprawdzt stopie
zag:szczenia gruntu, ktéry powinien wynésco najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01.

5.5.2. Temperatura otoczenia i kabla.

Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu niippna by nizsza nk 0 °C— przypadku kabli o izolacji
i powtoce z tworzyw sztucznych. Zabraniagodgrzewania kabli ogniem.
Wzrost temperatury otoczenia mmego kabla na dowolnie matym odcinku linii kablpwmswodowany przez
sasiedniezrodia ciepta, np. rurogg cieplny, nie powinien przekrocz °C.

5.5.3. Zaginanie kabli.

Przy uktadaniu kabli moa zagina kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy czymrpien gigcia
powinien by¥ mozliwie duzy, nie mniejszy i 20 — krotna zewgirzna srednica kabla.

5.5.4. Zabezpieczenie kabli w rowie kablowym.

Skrzyzowania kabli midzy sol naleey wykona& tak, aby kabel wiszego napicia byt zakopany
okebiej niz kabel niszego napcia a linia elektroenergetyczna Ilub sygnalizacyjgiebiej niz linia
telekomunikacyjna.
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W miejscach skrzyowan uktadanego kabla z istnigym lub projektowanym uzbrojeniem
podziemnym terenu kable najezabezpieczyrurami stalowymi lub PVC érednicy wewntrznej nie mniejszej
niz 100 mm i dtugéci min. 2,0 m. Przy zabezpieczeniu kabla na stowgniach z ww. uzbrojeniem
podziemnym terenu, nalg zwrdcic uwag;, aby rura ochronna zaona na kablu wystawata min. 0,5 m po obu
stronach krzgowanego uzbrojenia podziemnego.

5.5.5. Uktadanie kabla w przepustach i ostonie runoej

W jednej rurze powinien léyutozony tylko jeden kabel. Przy wgjaniu kabla do rur ochronnych
nalezy zwrocik uwag, abysrednica wewastrzna rury ochronnej nie byta mniejsza ti5 zewstrznejsrednicy
kabla.Kable w miejscach wprowadzenia i wyprowadaemiur ochronnych nie powinny opiérsic o kravedzie
otworéw. Wprowadzenia i wyprowadzenia kabli powirby uszczelnione.

Zaleca st wykonanie uszczelnie z materiatdw widknistych, np. sznurka konopnédgb,pianki
uszczelniagcej. Nie dopuszczaesiaby elektryczne patzenia kabli (mufy kablowe), znajdowatyg siewnatrz
rur ochronnych.

5..6. Zapas kabla.

Kable w rowie powinny b§ utozone w jednej warstwie, fakiie z zapasem 1-3% diugm rowu,
wystarczajcym do skompensowania alisvych przesuni¢ gruntu.

5.7. Oznaczenie linii kablowych.

Kable utzone w ziemi powinny by/zaopatrzone na catej diugo w trwate oznaczniki rozmieszczone
w odstpach nie wikszych nk 10 m. Oznaczniki naky umiesci¢ tez w miejscach skrzyowania z istnigjcym
uzbrojeniem podziemnym terenu i przy ¥y do rur ochronnych pod jezdniami.

Na oznaczniku naky umiescic¢ trwale:

- symbol i numer ewidencyjny kabla,

- oznaczenia kabla,

- znak uytkownika,

- rok utazenia kabla.

Trasa kabli utaonych w ziemi powinna liyna catej diugéci i szerokdci oznaczona fodi z tworzywa
sztucznego, koloru niebieskiego. Folia powinnaéngiribai¢, co najmniej 0,5 mm. Szeroddfolii powinna by
taka, aby przykrywata usmne kable, lecz nie mniejszazr20 cm. Krawdzie pasa folii powinny sgat, co
najmniej do zewgtrznych kravedzi skrajnych kabli.

5.8. Budowa przepustow w wykopie otwartym i przewigem.

Przepusty kablowe natg wykona z rur stalowych lub z rur z tworzyw sztucznychhlyséciennych o
srednicy wewntrznej nie mniejszej ni100 mm dla kabli, do 1 KV.
Po utazeniu rur, ich kdce naley uszczelnt pakutami w celu zabezpieczenia przed dostaniem si
wilgoci oraz zamuleniem. ethokas¢ umieszczenia przepustéw kablowych w gruncie miesizmd powierzchni
terenu do goérnej powierzchni rur powinna wyigopsb najmniej 70 cm — w terenie bez nawierzchr@id tm od
nawierzchni drogi przeznaczonej do ruchu kotowego.
Dla wykonania przepustu metquzewiertu poziomego lub sterowanego #agle
- wykona komor robocz dla maszyny przewiertowej. @lokas¢ komory zaléna jest od gbokadsci
utozenia rur, natomiast szeradi diugos¢ komory zaléna od typu zastosowanego agizenia
przewiertowego,

- ustawt na dnie komory roboczej urdzenie przewiertowe w sposéb olomy przez wytyczne monia
konkretnego urmzenia,

- wykona& komor robocz w miejscu zakaczenia przewiertu.

Po zakixzeniu przewiertu i zdemontowaniu ww. anizenia przewiertowego, obie ww. komory robocze
zasypa i zagscic.

5.9. Montaz zigcza.

Montaz ztacza naley wykona wedtug instrukcji montau dostarczonej przez producentaczh i
fundamentow.
Instrukcja powinna zawieéavskazowki dotycace montau i kolejnaci wykonywanych robét, a
mianowicie:
- wykop pod fundament,
- dostawa i montaprefabrykowanego fundamentu,
- ustawienie i zamontowanie szafya@a) na fundamencie,
- wykonanie instalacji ochrony przeciwpaeaniowej,
- dostawa i montatacza
- podhczenie w ziczu kabli zasilajcych
- zasypanie wykopu i roboty wykozeniowe
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5.10.Wykonanie uzioméw pionowych.

Przy wskazanych w projekcie stupach wykénaiomy pionowe o parametrach wg projektu .

6.0 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdqluekt 6.1.
6.2. Linia kablowa.

W czasie wykonywania i po zakezeniu robét kablowych nalg przeprowadzi nastpujace pomiary:

- glebokas¢ zakopania kabla,

- odlegta¢ folii ochronnej od kabla.
Pomiary naley wykonywa, co 10 m budowanej linii kablowej, a uzyskane vikymhoga by¢ uznane za dobre,
jezeli nie odbiegaj od zataonych w dokumentaciji i PN-76/E-05125 niecegj niz 0 10/,
Nalezy sprawdzé stopieh zag;szczenia gruntu nad kablem, rozplantowanie zierporzdkowanie terenu.

7.0 OBMIAR ROBOT.
7.1 Ogo6lne zasady obmiaru robét.

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdlaekt 7.1:4.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:
-[m] dla linii kablowej utagonej bezpérednio w ziemi
- [m] dla linii kablowej utaonej w przepgcie SRS 110 w wykopie otwartym
- [m] dla linii kablowej utaonej w przepécie SRS 110 przewiert
- [m] dla linii kablowej utaonej w ostonie rurowej na stupie
- [kmpl.] dla ustawionego i przagzonej kompletnie wyposanego zcza
gotowego do eksploatacji
- [szt] dla uziomu pionowego o parametrach wg gkhyj

8.0 ODBIOR ROBOT.
8.1.1. 0Ogoblne zasady odbioru rob6t

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagadgdlne punkt 8.1.1

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1 Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagadgolne punkt 9.1.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena budowy metra [m] linii kablowej beZpednio w ziemi obejmuje:

- roboty pomocnicze i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw do miejsca wbudowania,

- wykonanie wykopow pod kable oraz przekopy prébne

- utgenie kabli i obrobka kabli

- zasypanie wykopow i zagzczenie gruntu z badaniami wgkika zagszczenia gruntu
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji gganawcze;.

- inne czynrigi zapewniajce wykonanie rob6t olllych jednostka obmiaraw

Cena budowy metra [m] linii kablowej w przejoie SRS 110w wykopie otwartym obejmuje:
- roboty pomocnicze i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw do miejsca wbudowania,

- wykonanie wykopéw pod kable w przépie oraz przekopy prébne

- utgenie przepustu

- wcagniecie kabli i obrobka kabli

- zasypanie wykopow i zgggczenie gruntu z badaniami wgkika zagszczenia gruntu
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji gganawcze;j.

- inne czynriai zapewniajce wykonanie robdét olliych jednostka obmiarow
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Cena budowy metra [m] linii kablowej w przejgie SRS 110 przewiertem obejmuje:
- roboty pomocnicze i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow do miejsca wbudowania,

- wykonanie przekopow prébnych i wykopow dla kismoboczych

- utgenie przepustu przewiertem

- wcagniecie kabli i obrobka kabli

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji gganawcze;.

- inne czynrigi zapewniajce wykonanie rob6t otlych jednostka obmiaraw

Cena budowy metra [m] linii kablowej w ostonie ramgj na stupie obejmuje:

- roboty pomocnicze i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw do miejsca wbudowania,

- wcigniecie kabla do ostony i obrébka kabl i

- utgenie kabla w ostonie na stupie

- inne czynriai zapewniajice wykonanie robdt olliych jednostka obmiarow

Cena budowy , kpl. (z&za) obejmuje:

- roboty pomocnicze i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw do miejsca wbudowania

- wykonanie wykopow,

- przygotowanie podia,

- ustawienie i wykonanie izolacji fundamentu

- wprowadzenie do fundamentéw oraz faczenie kabli zasilagych
- ustawienie zicza

- zasypanie wykopéw z badaniami wshia zagszczenia gruntu

- przylczenie uziemienia

- oznakowanie przez malowanie

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

- inne czynrigi zapewniajce wykonanie rob6t olllych jednostka obmiaraw

Cena wykonania uziomu pionowego obejmuje:

- roboty pomocnicze i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw do miejsca wbudowania,

- pogizenie uziomow i wykonanie pomiaréw uziemienia

- przyiczenie szyny PEN (latarni,aziza i szafki éwietleniowej,stupa Lnn)

- inne czynrigi zapewniajce wykonanie rob6t olllych jednostka obmiaraw

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE.
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddaekt 10
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0-02 MONTAZ URZADZEN OSWIETLENIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyere wykonania i odbioru robét
zwigzanych z montem latarni (stupéw z oprawamiwietleniowym) dlazadania Budowa fwietlenia i
przebudowa linii napowietrznej nn-0,4kV z pragizami -parking ul.Ortowska w Gdyni w Gdyni

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stemoa jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Zakres robot olefych Specyfikagj Techniczia obejmuje wszystkie czyndo, umaliwiajace i magce na celu
monta szafki gwietleniowej i stupéw z oprawami

- wykopanie i zasypanie wykopow pod fundamenty &upswietleniowych i szafk

- mont& fundamentéw prefabrykowanych pod stugyetleniowe i szafl odwietleniow,
- wcigganie kabli do fundamentow stupow i szafki

- monta stupow dwietleniowych i szafki

- przylczenie kabli w stupach , szafcéndetleniowej

- wciagganie przewodéw w stupyswietleniowe,

- monta opraw dwietleniowych,

- monta tabliczek bezpiecznikowych,

- wykonanie pomiaréw fotometrycznyckngetlenia

- prace rozruchowe

1.4. Nazwy i kody
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania l@gdunkt 1.4.

1.5. Okreslenia podstawowe

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania @ggdunkt 1.5.
1.6. Ogolne wymagania dotyerce robot

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Og@unkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddaekt 2.1:6.

2.6.1. Dla montau urzadzen o$wietleniowych:

Stupy gwietleniowe stalowe ocynkowane (wyséka@atkowita z wysignikiem h=8m,A=1m, wysgnik
pojedyiczy,podwdjny i potrojny wg projektu)

Fundamenty betonowe prefabrykowane do ww. stupéw

Oprawy gwietleniowe sodowe OUSh,100W,150W( z uktadem reflukocy)

zezrodlemswiatta lub rownorzdne

-Przew6d YDY2 x 2,5 mfn

-Tabliczki bezpiecznikowe 1 x 25 A,2x25

-Szafka pomiarowo zasigja 4-obwodowa np.SO-4/3-w3 ELCOM (z oddzilenydrewiczkami dla cgsici
licznikowej) schemat wg projektu

-Fundament prefabrykowany do szafyvwetleniowej

-Cement

-Piasek

-Zwir

-Woda

-Materialy pomocnicze jak; papa, spoiwo cynowe, eliaa, sruby, podktadki, nakitki, ztaczki, uchwyty,
ostony  przewodéw, gtza kontrolne, itp.
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3. SPRET
3.1 Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddnekt 2.1.
3.2. Stosowany spre.

Sprzt powinien odpowiadaogdlnie przygtym wymaganiom, co do ich jakai jak i wytrzymalaci, oraz
powinien mi€ ustalone parametry techniczne i powiniei bgtawiony zgodnie z wymaganiami producenta
oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Mgszyrina uruchomi dopiero po uprzednim zbadaniu ich
stanu technicznego i dziatania. Nglge zabezpieczyprzed maliwoscia uruchomienia przez osoby
niepowotane. Spet stosowany przy wykonywaniu robét:

-Ciagnik kotowy

-podnanik montaowy samochodowy
-przyczepa dizycowa do samochodu
-przyczepa do przewenia kabli
-samochod dostawczy do 0,9t
-samochod samowytadowczy do 5t
-samochdod skrzyniowy do 5t

-ubijak spalinowy 200kg

-zuraw samochodowy do 4t.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdqluekt 4.1.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogodlne zasady wykonania robot
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddnekt 5.1.
5.2. Kolejnasé wykonywania robot
Wykonawca przedstawi iynierowi Kontraktu do akceptacji projekt organiza¢djarmonogram robot.
5.3. Roboty przygotowawcze
Stanowiska latarni powinny Bywytyczone geodezyjne na podstawie uzgodnionejild@yjnie dokumentaciji.
5.4. Wykop pod fundamenty prefabrykowane.

Przed przysipieniem do wykonywania wykopéw, wykonawca ma okaek oceny warunkdw
gruntowych. Metoda wykonywania robét ziemnych paveirbyé dobrana w zalaosci od gkebokasci wykopu,
uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu.

Pod fundamenty prefabrykowane zalegargtzne wykonywanie wykopow agkoprzestrzennych. Ich
obudowa oraz zabezpieczenia przed osypywaniemosiinny odpowiadawymaganiom BN-83/8836-02.
Wykopy powinny by wykonane bez naruszenia naturalnej struktury dylopu i zgodnie z PN-68/B-06050.

5.5. Montaz fundamentéw prefabrykowanych i wcagnigcie kabli do fundamentow.

Montaz fundamentow nalsy wykonat zgodnie z wytycznymi monta dla konkretnego typu
fundamentu. Fundament powinien¢hystawiony przy pomocyzvigu na 10 cm warstwie betonu B-10,
spetniajcego wymagania PN-88/B-06250.

Nalezy wykona zabezpieczenie antykorozyjne fundamentéw zgodhiestrukci zabezpieczenia przed
korozja konstrukcji betonowych". Beton nalezabezpieczylakierem bitumicznym spetni@ym wymagania
normy BN-78/6114-32.

Fundamenty powinny liywykonane z betonu o wytrzymati dostosowanej do wygiujacego
obcizenia nie mniejszej pil7 MPa i nagikliwosci nie wickszej n 12%. Fundament posadowiony w gruncie
dziatapcym korozyjnie powinien hyyodporny na agresywne dziatadiedowiska.

Ogodlne wymagania dotygeze fundamentéw okéone g w normie PN-80/B-03322.

Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundamextypoziomu nie powinno przekrogz$:1500
z dopuszczaktolerancy rzednej posadowienia +/- 2 cm. Ustawienie fundamenplamie powinno b§
wykonane z dokladr$gia +/- 10 cm.

Réwnolegle z ustawianiem fundamentéw wprowadin nich kable zasilage . Wprowadzenie kabli
obejmuje réwnie stupy istniegce.

Wykopy naley zasypywa ziemi bez kamieni, ubijag ja warstwami, co 20 cm. Nalg sprawdzt
stopieh zag:szczenia gruntu, ktéry powinien wynésco najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01.
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Nadmiar ziemi z wykop6w oraz gruz wywitena wysypisko celem odzysku lub unieszkodliwienia
5.6. Montaz stupdw cGwietleniowych i przytaczenie kabli zasilajcych

Przed ustawieniem stupdwietleniowego naley sprawdzt stan powierzchni stykowych elementéw
taczeniowych, oczyszczgj je z brudu itp. oraz stan powtoki antykorozyjiéalezry sprawdzé rowniez
potaczenia metaliczne miedzy euwierzchotkowa a ramkwneki stupa oraz cigtos¢ polaczenia przewodéw. W
stupach naley zamontowa tabliczki bezpiecznikowo-zaciskowe i pragey kable zasilajce a sampwneke
wyposay¢ w pokrywe z zamkiem. Pokrywa musi byabezpieczona przed korgzj

Podczas ustawiania stupa nalewrdcié uwag;, aby nie spowodowaodksztatcenia elementow lub ich
zniszczenia. Wegka powinna by ustawiona od strony przeciwnej do kierunku najaztieca si by dolna
krawedz byta usytuowana nie #gj niz 0,5m od powierzchni chodnika lub gruntu.

Nakretki $rub mocujcych powinny by dokrecone dwustadiowo i trwale zabezpieczone przed
odkreceniem.Odchylenie stupa od pionu niezady¢ wieksze ni:

h

r=——
30C
Gdzie:
r- odchylenie wierzchotka stupa od osi pionowejaidym kierunku w [m],
h- wysoka@¢ nadziemna stupa w [m].

5.7. Montaz opraw oswietleniowych.

Oprawy na stupach nalg montowa po ustawieniu stupéw. Montapraw dwietleniowych naley
wykona przy pomocy samochodu z podnikiem w sposGb wskazany przez producenta.

Oprawy montowaw sposoéb trwaty unienitiwiajacy zmiare potozenia pod wptywem warunkéw
atmosferycznych i parcia wiatru dla Il strefy wiatrej.

Przewody zasilage powinny by przylaczone do zaciskéw przgzeniowych oprawy. Przewdéd
neutralny powinien miepolaczenie z cgicia boczna trzonka lampy, natomiast przewdd fazowstykiem
srodkowym.Zrodtaswiatta do opraw naley zatazyé po catkowitym zainstalowaniu oprawwietleniowych na
stupach.

5.8. Montaz szafy gwietleniowej.

Montaz szafy dwietleniowej naley wykona wedtug instrukcji montau dostarczonej przez producenta
szafy, zhcza i fundamentow.
Instrukcja powinna zawieéavskazowki dotycace montau i kolejnaci wykonywanych robét, a
mianowicie:
- wykop pod fundament,
- dostawa i montaprefabrykowanego fundamentu,
- ustawienie i zamontowanie szafya@a) na fundamencie,
- wykonanie instalacji ochrony przeciwpaeaiowej,
- dostawa i montazafy dwietleniowej
- podhczenie do szafy kabliswietleniowych, zasilajcych i sterowniczych,
- zasypanie wykopu i roboty wylazeniowe

5.9. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporaeniowe;j.

Jako ochroa przeciwporaeniowy dodatkove zastosowano - Szybkie Wiglzenie Zasilania zgodnie z
PN-IEC 60364-41. Ochrona polega naggakniu czsci przewodzcych dosgpnych z uziemionym przewodem
ochronnym, powodafym w warunkach zaktdceniowych adkenie zasilania.

Uktady sieciowe przyjto:

Uktad TN-C zasilanie szafgwietleniowej i stupow,
Przewody ochronne PE naleprzylaczy¢ do zaciskow specjalnie do tego przewidzianychalety wykona
uziemienie przewodu PEN nafdeu obwodu éwietleniowego. Przewody uziemigie i uziomy nalgy
zabezpieczy przed korozj. Wszystkie pajczenia spawanesiubowe w gruncie naly zabezpieczyprzed
korozja lakierem asfaltowym natmnym, co najmniej dwukrotnie. Stogieag:szczania gruntu co najmniej jak
dla wykopow pod stupy. Uziemienia powinny odpowiagdgymaganiom normy PN-IEC 60364-54. W&tto
rezystancji pojedynczego uziemienia nie powinnawieksza ni 30 Q.

6.0 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddnekt 6.1.
6.2. Wykopy pod fundamenty.

Sprawdzeniu podlega lokalizacja, wymiary i zabegpamiascian wykopu.
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Po ustawieniu fundamentow najesprawdzt stopier zag:szczenia gruntu, ktéry powinien aginac, co
najmniej 0,85 wg BN-88/8932-01 oraz usyni¢ nadmiaru ziemi i upogdkowanie terenu.

6.3. Fundamenty.

Przy kontroli jakdci nalezy wykona sprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wydu zewrtrznego oraz
wytrzymataici. Parametry te powinny by godne z wymogami DTR oraz wymaganiami norm PNEB0B8322
i PN-90/B-30000. Ponadto najesprawdzé doktadnd¢ ustawienia w planie.

6.4. Stlupy dwietleniowe.

Stupy gwietleniowe powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektows, DTR i BN-79/9068-01.

Stupy aGwietleniowe, po ich montal podlegaj sprawdzeniu podakem:

- doktadndci ustawienia pionowego,

- prawidtowdici ustawienia wysignika i opraw wzgidem osi éwietlanej jezdni,

jakosci polaczen kabli i przewoddw na tabliczce bezpiecznikowo-gkoivej oraz na zaciskach oprawy,
jakosci polaczen srubowych,

- stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkabmentow.

6.5. Oprawy Gwietleniowe

Nalezy sprawdzt czy dane techniczne zastosowanych opraposdwnywalne z oprawami proponowanymi
w projekcie. Ponadto sprawdzi

- stan techniczny obudowy, odislika orazsrub mocugcych

- dziatanie oprawy

7.0 OBMIAR ROBOT.
7.1 Ogo6lne zasady obmiaru robét.

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdlaekt 7.1:4.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows dla montau uradze jest:
- [kmpl.] dla ustawionej i przgtzonej kompletnie wyposganej latarni h=8m,A=1m
z wysgnikiem 1,2,3 ramiennym z oprawami 100W,150W litaiixa
bezpiecznikapf B1x252,25,3x25 wg projektu ,gotowej do eksploptac
- [kmpl.] dla ustawionej i przgtzonej kompletnie wyposanej szafki éwietleniowej
gotqwle eksploatacji

8.0 ODBIOR ROBOT.
8.1.2. 0Ogoblne zasady odbioru robot

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddnekt 8.1.1

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1 Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdqlaekt 9.1.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena budowy [kmpl.] latarni h=8m,A=1(wysginik 1,2,3 ramienny )z oprayd00,150W,TB1,2,3x25 obejmuje:

- roboty pomocnicze i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw do miejsca wbudowania

- wykonanie wykopow,

- przygotowanie podia,

- ustawienie i wykonanie izolacji fundamentu stupa

- wprowadzenie do fundamentéw oraz farzenie kabli zasilagych
- ustawienie stupa

- montatabliczek bezpiecznikowych

- zasypanie wykopow z badaniami wgkika zagszczenia gruntu

- przylczenie uziemienia stupa

- monta oprawy éwietleniowej

- wykonanie pomiaréw fotometrycznych

- oznakowanie przez malowanie

- inne czynrigi zapewniajce wykonanie rob6t olllych jednostka obmiaraw
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Cena budowy , kpl. (szafy¢wietleniowej) obejmuje:

- roboty pomocnicze i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw do miejsca wbudowania

- wykonanie wykopow,

- przygotowanie podia,

- ustawienie i wykonanie izolacji fundamentu szafy

- wprowadzenie do fundamentéw oraz faczenie kabli zasilagych

- ustawienie szafy

- zasypanie wykopéw z badaniami wshia zagszczenia gruntu

- przylaczenie uziemienia szafy i odgromnikéw

- oznakowanie przez malowanie

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

- zatadunek i wywéz nadmiaru gruntdacp budowy celem odzysku lub unieszkodliwienia
- inne czynrigi zapewniajce wykonanie rob6t otlych jednostka obmiaraw

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE.
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdlaekt 10
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O-03 PRZEBUDOWA LINII NAPOWIETRZNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z monta&em latarni (stupéw z oprawamiwietleniowym) dla zadania Budowa awietlenia i
przebudowa linii napowietrznej nn-0,4kV z pragizami -parking ul.Ortowska w Gdyni w Gdyni

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stemoa jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST
Zakres robot olefych Specyfikagj Techniczim obejmuje wszystkie czynda, umaliwiajace i magce na celu
pzrebudow istniejacej linii napowietrznej

- monta nowych stupéw Lnn wg projektu

- przelaenie istniegcych przewodow linii napowietrznej i prayiza napowietrznego na nowe stupy
- demonta stupow istniejcych i osprzetu i odwiezienie do magazynéw gestosieci

- monta odgromnikow linii na linii napowietrznej

1.4. Nazwy i kody
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania l@g@unkt 1.4.
1.5. Okréslenia podstawowe
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania @ggdunkt 1.5.
1.6. Ogolne wymagania dotycgce robot
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Og@nnkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdlaekt 2.1:6.

2.6.1. Dla montau urzadzen o$wietleniowych:

-Stupyzelbetowe wg projektu

-Ustoje prefabrykowane do ww. stupow
-Odgromnik i osprgt dla wykonania odgatienia z linii
napowietrznej wg. projektu

3. SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdqlaekt 2.1.
3.2. Stosowany spre.

Sprzt powinien odpowiadaogdlnie przygtym wymaganiom, co do ich jakai jak i wytrzymaidci, oraz
powinien mi€ ustalone parametry techniczne i powinied hgtawiony zgodnie z wymaganiami producenta
oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Mgsmyxna uruchonid dopiero po uprzednim zbadaniu ich
stanu technicznego i dziatania. Nglge zabezpieczyprzed maliwoscia uruchomienia przez osoby
niepowotane. Spez stosowany przy wykonywaniu robét:

-ciagnik kotowy

-podnanik montaowy samochodowy
-przyczepa diycowa do samochodu
-przyczepa do przewenia kabli
-samochdéd dostawczy do 0,9t
-samochéd samowytadowczy do 5t
-samochdd skrzyniowy do 5t
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-ubijak spalinowy 200kg
-zuraw samochodowy do 4t.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddnekt 4.1.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogo6lne zasady wykonania robét
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdqluekt 5.1.
5.2. Kolejnoéé¢ wykonywania robot
Wykonawca przedstawi iynierowi Kontraktu do akceptacji projekt organiza¢djarmonogram robot.
5.3. Roboty przygotowawcze

Stanowiska stupowe powinny bwytyczone geodezyjne na podstawie uzgodnionejilcd@yjnie
dokumentacji.

5.4. Wykop pod ustoje

Przed przysipieniem do wykonywania wykopéw, wykonawca ma okaek oceny warunkdw
gruntowych. Metoda wykonywania robét ziemnych paveirbyé dobrana w zalaosci od gkebokasci wykopu,
uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.

Pod fundamenty prefabrykowane zalegargtzne wykonywanie wykopow agkoprzestrzennych. Ich
obudowa oraz zabezpieczenia przed osypywanigiposiinny odpowiadawymaganiom BN-83/8836-02.
Wykopy powinny by wykonane bez naruszenia naturalnej struktury dylomu i zgodnie z PN-68/B-06050.

5.5. Montaz stupéw

Przed ustawieniem stupa nafesprawdzt ich stan techniczny. Odchylenie stupa od pionunmize
by¢ wigksze ni:
h
r=——
30C
Gdzie:

r- odchylenie wierzchotka stupa od osi pionowejaidym kierunku w [m],
h- wysoka@¢ nadziemna stupa w [m].

5.6. Montaz uzbrojenia

Uzbrojenie stupéw montowgoo ustawieniu stupéw. Montanalezy wykona przy pomocy samochodu
z podndnikiem w sposob wskazany przez producenta.

5.7. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporaeniowe;j.

Jako ochroa przeciwporaeniows dodatkowy zastosowano - Szybkie Wiglzenie Zasilania zgodnie z
PN-IEC 60364-41. Ochrona polega naggakniu czsci przewodzcych dosgpnych z uziemionym przewodem
ochronnym, powodgfym w warunkach zaktdceniowych adkenie zasilania.

Nalezy wykona uziemienie przewodu PEN na wskazanaym w projecigie. Przewody uziemige
i uziomy naley zabezpieczyprzed korozj. Wszystkie pajczenia spawanesiubowe w gruncie naky
zabezpieczy przed korozj lakierem asfaltowym naimnym, co najmniej dwukrotnie. . Uziemienia powinny
odpowiadé wymaganiom normy PN-IEC 60364-54. Wdttoezystancji uziemienia ochronnego wspoinego

z uziemieniem odgromowym nie powinnachyigksza n 10 Q.

6.0 KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdqluekt 6.1.
6.2. Wykopy pod ustoje.

Sprawdzeniu podlega lokalizacja, wymiary i zabegpamiascian wykopu.
Po ustawieniu fundamentow najesprawdzé stopiéi zag;szczenia gruntu, ktéry powinien agna¢, co
najmniej 0,85 wg BN-88/8932-01 oraz usinie nadmiaru ziemi i upogdkowanie terenu.
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6.3. Ustoje.

Przy kontroli jakdci nalezy wykona sprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wydlu zewrtrznego oraz
wytrzymataici. Parametry te powinny by godne z wymogami DTR oraz wymaganiami norm PNEB0B8322
i PN-90/B-30000. Ponadto najesprawdzé doktadnd¢ ustawienia w planie.

6.4. Stupy
Stupy gwietleniowe powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektows, DTR i BN-79/9068-01.

7.0 OBMIAR ROBOT.
7.1 Ogo6lne zasady obmiaru robét.

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdluekt 7.1:4.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow dla przebudowy jest:
- [kmpl.] dla ustawionego i przy¢zonego kompletnie wypaganego zgodnie z projektem
nowego stupa ,demamm starego stupa , zwolnieniem i nggem przewodow w
prgle odporowym oraz przeteniem przewoddw toru gtéwnego i pragky
oraz odwiezieniem materialtow moatazu zgodnie z zestawieniem do
magazynow gestorow sieci

8.0 ODBIOR ROBOT.
8.1.3. 0Ogoblne zasady odbioru robot

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddnekt 8.1.1

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1 Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdqlaekt 9.1.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena budowy [kmpl.] stupa

- roboty pomocnicze i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw do miejsca wbudowania

- wykonanie wykopow,

- przygotowanie podia,

- ustawienie stupa

- zasypanie wykopoéw z badaniami wgkia zagszczenia gruntu

- montawyposaenia

- zwolnienie i nagy przewodow w prgle odporowym

- przetazenie przewodow gtéwnych i przydzy

- demontastarego stupa z odwiezieniem stupa i materiat@emontau do gestoréw sieci
- inne czynrigi zapewniajce wykonanie rob6t otllych jednostka obmiaraw

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE.
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddaekt 10
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O-04 BADANIA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyere wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z badaniami dla zadarBudowa dwietlenia i przebudowa linii napowietrznej nn-0,¥kz
przylgczami -parking ul.Ortowska w Gdyni w Gdyni

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako oh@at przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1 .

1.3. Zakres robot obgtych ST

Zakres robot olefych Specyfikagj Techniczim obejmuje wszystkie czynda, umaliwiajace i magce na celu
wykonanie przedmiotowych robot:

- badania egtosci kabli i przewodéw

- badania instalacji uziemigjej

- badania skuteczgd ochrony od porzen

1.4. Nazwy i kody

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania l@gdunkt 1.4.
1.5. Okredlenia podstawowe

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania @ggunkt 1.5.
1.6. Ogolne wymagania dotyerce robot

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania @ggdunkt 1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdloekt 2.1:6

3. SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdqluekt 2.1.
3.2.Stosowany spret.

Sprzt powinien odpowiadaogdlnie przygtym wymaganiom, co do ich jakai jak i wytrzymalaci, oraz
powinien mi€ ustalone parametry techniczne i powiniei bgtawiony zgodnie z wymaganiami producenta
oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Mgszyrina uruchomi dopiero po uprzednim zbadaniu ich
stanu technicznego i dziatania. Nglge zabezpieczyprzed maliwoscia uruchomienia przez osoby
niepowotane. Spez stosowany przy wykonywaniu robét:

- samochdéd dostawczy,
- aparatura kontrolno pomiarowa nigltta do wykonania przewidzianego zakresu hada

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddnekt 4.1.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogodlne zasady wykonania robot

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdqluekt 5.1.
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6.0 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddnekt 6.1.

7.0 OBMIAR ROBOT.
7.1 Ogo6lne zasady obmiaru robét.

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdluekt 7.1:4
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:
- [pomiar pierwszy i nagpne] dla badainstalacji uziemiajcej
- [pomiar pierwszy i nagpne] dla badaskutecznéci ochrony od porzen
- [odcinek] dla badaciagtosci kabli i przewoddw

8.0 ODBIOR ROBOT.

8.1.1. Ogolne zasady odbioru robét
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogdloekt 8.1.1

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1 Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddnekt 9.1.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena pomiaru pierwszego i ngstych instalacji uziemiagej :

- roboty pomocnicze i przygotowawcze,

- dostarczenie , monta demonta aparatury

- wykonanie pomiaréw

- sporadzenie protokotow bada

- inne czynrigi zapewniajce wykonanie rob6t otlych jednostka obmiaraw
Cena pomiaru pierwszego i ngstych skuteczni@i ochrony :

- roboty pomocnicze i przygotowawcze,

- dostarczenie , monta demonta aparatury

- wykonanie pomiaréw

- sporadzenie protokotow bada

- inne czynrigi zapewniajce wykonanie rob6t olllych jednostka obmiaraw
Cena dla badaciagtosci odcinka kabli i przewodéw :

- roboty pomocnicze i przygotowawcze,

- dostarczenie ,monta demonta aparatury

- wykonanie pomiaréw

- sporadzenie protokotow bada

- inne czynrigi zapewniajce wykonanie rob6t otlych jednostka obmiaraw

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE.
Podano w Specyfikacji O-00 Wymagania Ogddaekt 10
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